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Baza danych Podziat na strefy Pobranie i analiza

Stworzenie bazy danych do optymalnego Twoj regionalny partner do kontaktu Wspierane przez GPS
podziatu na strefy za pomoca Crop View moze w zautomatyzowany sposob pdbieranie probek
(jako baze danych mozesz zastosowaé utworzy¢ dla Ciebie strefy do pobierania i analizy laboratoryjne.
takze mapy plonéw, EM 38 itp.). prob glebowych. Liczba prébek zalezy ;

d od pozadanego stopnia szczegotowosci.
S W tym celu potrzebujesz

SWSE nastepujacego modutu: Crop View

4 5 v 6

Wizualizacja Stworzenie mapy aplikacyjnej A E Eksport mapy aplikacyjnej

Import i wizualizacja wynikow Stworzenie mapy aplikacyjnej Eksport map aplikacyjnych
w 365FarmNet w sekcjii,Mapy". dla nawozenia. do Twojego terminalu.

5 W tym celu potrzebujesz E W tym celu potrzebujesz

nastepujacego modutu: Mapy nastepujgcego modutu:
aplikacyjne ISO-XML
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Bydlo Mapy Moduly

365FarmNet Crop View

Rysunek 1. NJ @ { OF R2 6 S LJ2 f Siakow odikianginrovaididrake 20224 S Yy
Gospodarstwa Rodzinnego Haas®arniewicach. Zasadzone ziemniaki przed wschodami. Bardzo
niski indeks wegetacyjny NDVI. Zobrazowanie satelitarne Sentigl.25.2022r

Bydio Mapy Moduly

365FarmNet Crop View

Rysunek 1% NJ @ {1 OF R2 6 S LJ2zferBniakdw odihiary Inholahd rakil 2022
Gospodarstwa Rodzinnego Haage | N/ A Sg A O OK® %ASYYAlF (1A L2 6a0K2R
LINI S&GNJ SyyAS AyRS14& 6S3Sil0éaye bs5+xLd 28NITySsS |

Zobrazowanie satelitarne Sentlrzz 11.06.2022r




365FarmNet Crop View

Rysunek1&. NJ @ { OF R26S L2t S np KIF ® ! LINGrakwt 202X SYY Al {56 2
Gospodarstwa Rodzinnego Haag8arniewicach. Ziemniaki LIS Oy A ¢S3S i1 O2Ad bl RT A
NBET EAY TASYYAF {356 2aAN3Iyt Ol NYILIASNGaT SIZ @&aNd 11 2/150 d
LINI S&GNJ SyyS AyRS{adz 6S3Sil 0é2ayS32 b5+xLY all2g2R?2
a0dzLls 6 ftAYAA SySNEHSGeOl ySa T NBRYASM6.3022LIAt OA & ¥

Bydlo Mapy Moduly

365FarmNet Crop View
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Bydio Mapy Moduly

365FarmNet Crop View
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Bydio Mapy Moduly

365FarmNet Crop View

Rysunek 2. NI @ { OF R26S L2t S np KIF & ! LINdraki2012A SYY Al 156 2
Gospodarstwa Rodzinnego Haas®arniewicach.. Przygotowana mapa aplikacyjna nawozu

R2f AalyS3a2d az2df Ag2whm&ie adshi2ll.idamBo tenibaddi2 Y I LI
rozsiewaczyopryskiwaczy.

a2R@Op ViewzY 20 f AgAl G(GF10S &aLINIgyS LINJe3a2dG26l ya
indeksow wegetacyjnych NDXAvielolecia: 2016022, dla badanego pola. Wygenerowana

mapa obrazuje N3 O Y A O2 ¢ y& LIANISS/E0RNIUS withh By D 4. ISERUI2 | |
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potencjahego plonowania.

“555.365FarmNet
M Gospodarstwo Bydio Mapy Moduly

365FarmNet Crop View

Haase_Farm_ziemniaki_45ha
1 maja - 10 lipca (2022, 2021, 2020, 2019, 2018, 2017, 2016)
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dla okres6w 01.0510.07. lat 20162022 mapa potencjalnego plonowania.
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365FarmNet Crop View
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3.4 Monitoring floty maszyhautomatyczna dokumentaciqy 2 RdzO ocp! Ol A @S

Wykonywanie dokumentacji na portalu 365FarmNetvezaplikacji 365Crop nie pozwala na
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365ActiveBoxa

Rysunek 255chemat funkcjonowania systerB@5Active
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System 365Active automatycznie dokumentug@gestruje:
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przez operatora lub agronoma/kierownika gospodarstveposob zdalny.

Dokumentacja Rejestracja Dane w czasie rzeczywistym,
procesow roboczych procesow roboczych propozycje dokumentacji
i analizy

Aplikacja 365Active
Aplikacja Reczne przypisanie
365Active maszyny

| ———
Modut 365ActiveBox Platforma
ActiveDoc Automatyczne przypisanie 365FarmNet

maszyny
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Maszyna
% Rozsiewacz nawozéw RAUCH

Maszyna Osoba Pole W catkowite  0d-Do Uzytkowanie  Czaspostoju  Mapa

12.03 Rozsiewacz Gospodarstwo 08:33-08:42 00:00 00:08
nawozow
RAUCH
12.03 Rozsiewacz 08:27 - 08:33 00:06 00:00
nawozéw
RAUCH
12.03 Rozsiewacz Kolo Betanii 08:22-08:27 00:05 00:00
nawozéw
RAUCH
12.03 Rozsiewacz 08:15-08:22 00:07 00:00
nawozéw
RAUCH
12.03. Rozsiew vacz Gospodarstwo 08:09-08:15 00:01 00:05
nawozow
RAUCH
12.03 Rozsiewacz 08:04-08:09  00:04 00:00 2 \ X ¥
Woz6 e . 3 | |
;%\.llo‘zr? Go Sikroty kiaw-szowe | Dane mapy | Warunki korzystania 2 programu | Zgiod blad w mapach
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1 ActiveBox 124¢€ netto/ szt.
1 LACOS Trackeo o metto/ szt.
1 Exatrek; 655€ netto /szt.

Abonamenty:

1 system ActiveDog od 0,20e netto/ha/rok
f LACOS TrackeB5¢€ nettok dzZNJ NRT Sy A Sk N2 |
 Exatrekc2 R wmettok dzNJ DRT Sy A Sk NR |
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